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la pr6sente invention conceme tin transmetteur 
de pression, c’est— k-dire tin dispositif produisant tm 
s i gnal 61ectrlque qui varie le pins lin6airement possible 
en fonction de la press! on mesur6e* 

5 X* article para dans la revue allemande 

EBIBVEBEXBCHHIK + MICRONIC, volume 77, aodt-septembre 
1973, pages 276 et 277, et intitule "WriirAiat Ai langsmel ^ 
d6crit tin transmetteor de press! an, qoi comports deux 
enroa l amen ts 61ectriqn.es, fixes, all mentis re spectivement 
10 & travers deux resistances de charge, par on m&mp g4r\6m— 

tear d' impulsions reotangulaires p6riodiqu.es j tm organs 
m6tall±que peut Stre d6plac6 dans le champ des enr o u l pmem -tg 
61ectriqu.es sous l’effet de la pression k me surer, comma 
cela eat d6crit par exemple dans le brevet frangais Noi 
15 1 427 236 de la RAMAN AIRCRAFT CORPORATION, et illustr6 

sur ses figures 1, 2, 14 et 151 le transmetteor de pression 
ddcrlt dans 1' article cit6 de la revue allemande FKENVERK— 
ZBCSHIE + MICRONIC oomporte 6galement un circuit pour 
former tm signal differential, oorrespandant k la difference 
20 entre les tensions am homes des deux enroulements electric 
ques* 

Les transmetteurs de pression de ce type offrent 
divers inccaxv6nients i la tension qui apparait anx bom.es 
de ehaque enroulement 61ectrlque 6tant proportiomnelle k la 
25 d6riv6e par rapport an temps du courant qui est envoy6 

dans cet enroulement par le g6n6rateux d* impulsions re c tan— 
gulaires p6riodiqu.es, cette tension prend une valeur 
61ev6e k ehaque flane montant on descendant des impulsions 
rectangulaires, dont les pentes sont trfes 61ev6eso D' autre 
30 part, le signal diff6rentiel obtenn en appli quant des 

impulsions rectangulaires unipolaires am deux enroulements 
61ectrlques comports une oomposante continue plus ou moins 
important© , qoi, ce pendant , est susceptible de variations 
al6ato±res, et notamment d’une derive an coutb du temps, 
li6ea k divers ph6homfenes physiques, notamment thermiqnes. 



35 
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don't sont 1© sl^gs les compo sants flaotronitjues solxdes 
qui constituent 1© circuit diff erentiel o Par suit©, 1© 
aignal de sortie d’on transmetteur de pression de ce type 
c omm est affect E d’erreurs alEatoires ©t de dErive an 
5 ooors Au temps, qui affeotent gravement sa precision et 
sa fidElitE. 

La transmetteur de pression selon la presents 
invention est do type eanna, prEcEdemment mentianne , c’eat- 
h-dire qu’il comporte an mains deux enroalements Electrlques, 
10 aliment 6 s respeotivement k travers deux resistances de charge, 
par un m ama gEnErateur de signanx Electriques pEriodiques, 
an moins une palette mEtallique, maatEe dans le champ 
de l’ttn an lining das enroulements electriques, un organe 
deformable sous l'effet de la pression k me sorer et amEnagE 
15 de fas an h prodnire un deplacement relatif des enroulements 
et de la palette, et un circuit pour former un signal 
differential, correspondent a la difference entre les 
tmrima ^nT homes des deux enron l e m ents. U ne presente 
Dependant ancon des inconvenient s des transmetteurs de 
20 pression de ce type comm, qui ant EtE prEcEdemment 
mentianndsi 

Le transmetteur de pressian selon la present© 
invention est earaetErisE en ce que le genErateur produit 
des si e nnT1 ' r altematifs en doits de scie, et que des 
25 circuit s sont en outre prevns pour traiter le s igna l d iff E— 
rentiel formE, en eliminant d’abord sa composante continue, 
puis en redressant le signal altematif residnel, et en 
formant sa valeur moyenne on de crete o 

~Kn raison de la forme en dents de scie des 
30 si ffiajaai appliquEs anx deux enroulements Electriques du 
transmetteur de pression selon la prE sente invention, les 
sortensians appliquEes a ces enroulements sont sensiblement 
prop orti onnelle s anx pentes des dents de sole, D* autre part, 
les circuits de traitement Eliminant d’abord la composante 
35 continue du signal diffEreatiel formE, le signal de sortie 
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da transmetteur selon la presents invention ne comports 
plus aacnne composante susceptible de variations al Sa- 
to ires ou de dSrive an cours dn temps, ce qui accroit 
considerablement la precision et la fidelite des 
5 mesures de pression effectuSes avec ce transmetteur. 

L * Slim i nation de la composante continue dn signal 
diff Srentiel permet notamment d'utiliser, pour consti- 
tuer le circuit diff Srentiel correspondant, un ampli- 
ficateur de performances modestes, puisque la dSrivS 
10 Sventuelle de son signal de sortie au cours da temps 
est sans effet sur le rSsultat final de la me sure. 

On a conatatS que le signal de sortie dn trans- 
metteur de pression selon la prSsente invention n'est 
pas one fonction parfaitement linSaire de la pression 
15 d mesurer, mais one fonction comport ant un terme, de 
faible amplitude , proport ionnel au carrS de ladite 
pression. C ' est pourquoi, dans one forme de rSalisa— 
tion prSfSrSe da transmetteur de pression selon la 
prSsente invention. Tin circuit de linSarisation est 
20 ins Sr S entre la sortie des circuits de traitement et 
le gSnSrateur de signaux altematifs en dents de scie, 
de faqon d rSduire la pente desdits signaux en dents 
de scie, proport ionnellement & 1' amplitude du signal 
de sortie desdits circuits de traitement; pour un 
23 dimensionnement convenable du circuit de linSarisation, 
il est possible d'anualer pratiquement le terme du 
signal de sortie qui est proportionnel au earrS de 
la pression & mesurer, de manidre que ce signal de 
sortie soit exactement proportionnel d ladite pression. 
30 * A titres d'exemples, on a dScrit ci— dessous 

et illustrS schematiquement au dessin annexS plusieurs 
formes de rSalisation du transmetteur depression 
selon la prSsente invention. 

La figure 1 est un schSma par blocs de la 
35 partie Si e c troni que d’une forme de rSalisation du trans— 
metteur de pression selon la prSsente invention. 

La figure 2 est le schSma Slectrique detaille 
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d'une realisation possible des circuits de la figure 1 * 

Les figures 3, 5 et 7 sont des vues en eleva- 
tion des parties mecaniques respectives de trois forties 
de realisation differentes du transmetteur de pression 
5 selon la presente invention. 

Les figures 4 et 6 sont des vues en coupe 
respectivement suivant les lignes IV-IV et VI -VI des 
figures. 3 et 5 » 

La figure 8 est une vue dans le sens de la 
10 flAche VIII de la figure 7. 

Sur la figure 1, G designs un gen4rateur de 
signaux altematifs en dents de scie , Tig, dont les am- 
plitudes, A, et les pentes, a » P,. sont bien constantes. 
Ces signaux de tension Og sont appliques en parallels 
15 ’ aux entries de deux transformateurs de tension en con- 
rant, Trl et Tr2, dont les sorties envoient respecti- 
vement deux courants Alectriques altematifs en dents 
de scie, i>j et ig, dans deux enroulements electriques 
et Bg, qui n'ont pas et§ represent 6 s en detail sur 
20 la figure 1 , mais qui sont disposes l'un en regard 
de l'autre, de part et d' autre d'une palette metalli- 
que P. Comme on le dAcrira ulterieurement plus en 
detail, cette palette P est accouplAe & un organs 
deformable sous l'effet de la pression A mesurer 
25 (cet organs n'est pas non plus reprAsente sur lei 

figure 1). Les autre s extr&nites des enroulements B1 
et B2, oppos&es A Trl et Tr2, sont connectees A une 
source de potent iel continu de reference, TJq. Les 
tensions U1 et TJ2 qui apparaissent aux borne s des deux 
30 enroulements B1 et B2 sont appliquees, respectivement 
A travers des resistances B17 et B18, aux entrees 
respectivement positive et negative d'un amplificateur 
differential Ad. En d 6 signant par LI et L2 les 
inductances respectives, et par B1 et B2 les resistances 
35 respectives des deux enroulements B1 et B2, on peut 
ecrire les relations t 
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+ Hill ( 1 ) 

+ B212. (2) 

La tension de sortie. Up, de l'amplificateur 
differential Ad est donn&e par la relation t 
5 U D - gCU^ - U 2 ) - + - L2), (3), 

dans laquelle £ designs le gain de 1 ' amplif icateur Ad, 
et^T d6signa la valeur absolue des pentes des signanx 
en dents de seie, e 'eet-a-dire s 
'TT - tgx - -tgP (4). 

10 La formule (3) ei-dessus, qui suppose que 

- Rg et i^ - ig, montre que la tension de sortie Up, 
c'est-d-dire le signal differential, se presente sons 
la forme d* impulsions bipolaires reetangnlaires , comme 
le montre la forme d'onde designee par Up sur la figure 
13 1 • Par aillenrs, la formule (3) montre clairement 

que 1 * amplitude des impulsions reetangnlaires alterna- 
tives est nolle si LI ■ L2, c 'est-a-dire s'il 7 a 
egalite des inductances des deux enroulements eiectriques, 
B1 et B2, couplds chacun avec la palette metallique P; 

20 eeci peut se produire par exemple si lea deux enroule- 
ments B1 et B2 sont rigoureusement identiques et si la 
palette P est disposde dans leur plan mediateur. 

Lorsque 1 ’organs ddformable sous l'effet de la pression 
6 c arte la palette P de ce plan mediateur, 1’ amplitude 
23 des impulsions reetangnlaires Up cease d'etre nolle. 

On voit d’autre part, sur la forme d'onde 
ddsignee par Up sur la figure 1 , que les amplitudes 
al et a 2 des alternances positives et negatives des 
impulsions rectangulaires sont in 6 gales, si bien que le 
30 train d' impulsions presents une composante continue Uc. 
Cette composante continue peut 8 tre sujette d des 
variations aldatoires et d des phenomdnes de rive au 
cours du temps, lids d des phenomdnes physiques divers, 
notamment thermiques, qui se produisent, en fonctionne- 
33 ment, dans lea composants dlectroniques solides qui 
constituent notamment 1* amplif icateur differential Ad. 



U 1 “ 11 TBT 
u 2 ■ 12 
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Selon la presente invention, la composante continue Uc 
du si gnal differential U B est eliminee en inner ant xrn 
condensatenr C, de valeur appropriee , entre la Bortie 
dndit amplificateur differentiel Id et 1' entree d'un 
redressenr B; la forme d'onde designee par U a sur la 
figure 1 montre que 1' entree du redress eur B reqoit 

des impulsions rectangulaires alternatives* dost 
les altemances positives et negatives ont exactement 
la m8me amplitude a, qui pent 8tre deduite de la 
'formula t 



a 



al + a2 



( 5 ). 



La tension U r qui apparait a la sortie du redresseur B 
est par example formee exclusivement par les altemances 
^ negatives des Impulsions alternatives U a , et un cir- 
cuit M forme une tension continue egale ou proportioimelle 



4 la valeur absolue de leur valeur moyenne* Cette 
tension continue U est transformee en un courant de 
sortie* ig, par un transformateur de tension en .courant* 

20 

C omae on l'a iudique prec6demment, le courant 
de sortie ig du transmetteur de pression selon la pre- 
sente invention, illustr6 sur la figure 1 et precedem- 
ment deer it, est largement exempt de toute derive 
an cours du temps et de toute variation aleatoire, 
gr&ce A 1 * elimination de la composante continue D^, 
de la tension differentielle U^, par la liaison capa- 
citive C. L'un des avantages de la suppression de la 
composante continue de la tension differentielle Ujj 
30 rlside dans la possibilite d'utiliser, pour constituer 
1* amplificateur differentiel Ad, un amplificateur 
operationnel du commerce, ayant des performances modes- 
tes, et, par suite, un cottt peu elev4; en effet, un 
amplificateur operationnel de ce type est susceptible 
35 d'affecter son signal de sortie d'une composante U c 
asses elevee, mais ceci est sans inconvenient sur la 
precision et la fideiit6 du transmetteur de pression 
selon la presente invention, puisque cette composante 
continue est eliminee par la liaison capacitive C. 
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L' experience a montre qua le courant de 
sortie ig du transmetteur de la figure 1 varie en 
fonetion de la pression _£ a mesurer sensiblement suivant 
la fonetion : 

5 ig - lL,p + k^p 2 (6) 

dans laquelle le coefficient k g est tree inf erieur an 
coefficient k^ , mais cependant suf fisamment grand pour 
que eette fonetion s'6carte d'une loi lineaire d 1 en- 
viron +_ 1 ,5 % 0 

10 Pour ameliarer la linearity du couraqt de 

sortie i g , c'est-4-dire pour annuler pratiquement le 
coefficient kg dans la formule (6), il est pr6vu, dans 
le montage de la figure 1, de transmettre , 4 partir 
du transf ormateur de tension en courant , Tr3» un 
15 signal 6lectrique proport ionnel an courant de sortie ig, 

4 un circuit de linearisation L, qui est associe au 
g6n6rateur de signaux en dents de scie f .6, de manidre 
4 riduire la pente des signaux en dents de scie Tig, 
proportionnellement 4 1' amplitude du courant de sortie 
20 ig. II est ainsi possible de parvenir 4 ce que la 
relation (6) ci-dessus ne s ’ 6c arte pas d'une loi 
lineaire de plus de + 0,5%. 

II convient de remar quer que les transmetteurs 
de pression du type connu, mentionne pr£c6demment, 

25 dans lesquels des impulsions rectangulaires sont appli- 
qu6es aux deux enroulements eiectriques, ne permettent 
pas d'obtenir une aussi bonne linearity de leur signal 
de sortie { ceci est dft au fait que la tension dif f erentiel- 
le qui peut 8tre form£e a une allure logarithmique , 

30 dont la linearisation n6cessiterait un circuit de 
conversion d'un signal logarithmique en un signal 
lineaire; par ailleurs, dans le cas de ces transmet- 
teurs connus, 1' amplitude des signaux dif ferentiels 
est pratiquement 6gale 4 la tension d'alimentation, 

35 ce qui rend tr6s difficile la me sure de leur tension 
de crSte. Cet inconvenient est certes evite dans le 
cas du transmetteur selon la presente invent ior, dort 
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le circuit est represente sur la figure 1 , puisqu'il 
comporte un circuit M pour determiner la tension 
moyenne, TJ^, des impulsions diff erentielles U^$ 
cependant , A tit re de variants, il serait anssi possible 
5 de determiner la valeur de crdte (+ a) des impulsions 
redressees U r (figure 1) puisque, comme on l'a dejA 
indique, cette valeur de crSte a est parfaitement 
def inie , et different e de la tension d* alimentation 
du circuit. 

10 Dans la forme de realisation illustr&e sur la 

figure 2, il a A8 designent des amplificateurs opera- 
tionnela qui peuvent 8tre d'un type courant* relati- 
vement bon marchA, dans la mesure oA les phAnomAnes 
de derive* affect ant Aventuellement leurs signaux de 
15 sortie* ont peu d' inconvenient sur les performances 
du tranametteur de pression selon la prdsente inven- ■ 
tion, ainsi qu* on l'a pr 6c ed eminent explique. Sur la 
figure 2, on a designe par D des diodes de type clas- 
sique , par B des resistances ohmiques, par C des con- 
20 densateurs* par Z des diodes de Zener* par I des 

transistors* par F des potentiomAtres ou des resistances 
variables. A partir des bomes 07. et 247. d'une 
source de tension continue* des compos ant a Dl, R1* 

Zl, Cl, C2* C3* B2* B3* A1 et C4, ainsi qu'un rAgula- 
25 teur r permettent de former un potentiel de reference 
de 87 et une tension d' alimentation de 157. Le 
potentiel de 87. correspond au potentiel de r£f Arence 
Uq du schema de la figure 1. Le gAnerateur de 
signaux altematifs en dents de scie (G sur la figure 
30 1 ) est constituA essentiellement par les composants 

R4, B5, R6* A 2* C5, C6, B9, BIO, R11, R12, H, T2, 

Z2, Z3, R13, H14, A3, C7 et C8. La tension alternative 
en dents de scie (ttg sur la figure 1) est appliquAe 
a la prise mobile d'un pot ent iome tre PI, dont les 
35 deux autres bomes sont connectees respectivement aux 
deux enroulements Alectriques, B1 et B2, A travers les 
resistances R15 et R16. Ce potentiometre Pi permet 
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d’egaliser les resistances des deux branches en par alle- 
le oA sont inseres respectivement les deux enroulements 
B1 et B2. Les tensions a leurs bornes respectives 
(U1 et U2 sur la figure 1) sont appliquees respective- 
5 sent, par 1 ' intern Adiaire de resistances 8*17 et R18 
aux bornes d'entrAe , negative et positive, d'un ampli- 
ficateur differential A4-R19-R20. Le signal differen- 
tial (Ujj sur la figure 1) qui apparalt a la sortie 
de l'amplificateur A4 est transmis A travers le conden- 
10 sateur C9 & one entr6e d'un amplificateur A5, de faqon 
A Aliminer la composante continue du signal diffAren- 
tiel. Le circuit de redressement forme par les compo- 
sants R23, B24, B25, A6, 1)2 et D3 permet d 1 Aliainer 
les alternances positives des impulsions reetangulaires 
15 alternatives transmises par la sortie de l'amplificateur 
A5. La valeur moyenne (U B sur la figure 1) des impul- 
sions reetangulaires negatives , redr ess Aes, est deter- 
mines par le circuit forme par les eomposants B26, 

B27» C11 , 012. La tension continue est ensuite 
20 convertie en courant continu par les eomposants A7» 

C13» C14» 015 , B28, R29, B30, B31» B32, 53 et D5- 
Le potent! omAtre P2 sert au reglage du sero du trans- 
metteur de pression. La resistance variable F3 sert au 
r6glage de son Achelle de mesure. Le circuit de 
23 linearisation (L sur la figure 1) est constituA par 
les eomposants A8, B33» R34-» ®35» B36, D4 et C16. 

II produit un signal de correction de la linAarite, 
qui apparalt sur Cl 6 , et qui eat transmis A travers 
une resistance R 37 , A la borne negative de l'amplifica- 
30 teur operationnel A 3 , feqnLr e 90 it egalement les signaux 
en dents de scie, de faqon A dininner la pente de 
leur alternance negative, de maniAre A reduire le 
coefficient kg (formule ( 6 ) et A amAliorer ainsi la 
linearite. Le courant de sortie ig apparalt sur 
35 1 ' autre electrode du transistor T3» A travers une 

diode D5 en sArie avec une resistance B28. 
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Dans la forme de realisation illustrde but la 
figure 2, les transformateurs de tension en c our ant 
(Trl et Tr2 but la figure 1) sont constitues essentiel— 
lament par les resistances fixes, R15 et B16, en 
5 sdrie avec les fractions correspondantes du potentiome- 
tre de reglage du zero, PI. Ceci est permis par le 
fait que, dans les formules (1) et (2) ci-dessus, les 
chutes de tension aux homes de ces deux resistances, 
qui valent chacune par exemple 2200 ohms, ont des 
10 valeurs trds dlevees non seulement par rapport anx 

termes ohmiques des tensions aux homes des enroulements 
eiectriques et B 2 » mais aussi par rapport aux termes 
b elf i que 8 , de la forme L.di/dt. 

Les figures 3 et 4 illustrent 1* adaptation d*un 
15 transmetteur de pression selon la presente invention 
d un manometre de Bourdon du type comport ant un tube 
deformable en forme de C, T, dont une extremite est 
encastree lateralement dans un raccord Ra, d travers 
lequel arrive le fluids dont la pression doit 8tre 
20 mesurde , tandis que son autre extr6mite peut 8tre lihre, 
ou hien accouplde de faqon connue, par 1 ' int ermediair e 
d'un dispositif mdcanique A, avec un mdcanisme d'en- 
trainement d'un dispositif d’affichage de la pression, 
par exemple aiguille mobile devant une graduation 
25 (non representde). S designe une plaque, par exemple 
de forme triangulaire, qui sert a supporter 1* ensemble 
precddemment ddcrit et d 1 ' assu jettir au fond du 
boltier (non represente) du manometre. Selon la presente 
invention, une palette mdtallique P, par exemple en 
30 un matdriau metallique non f err omagndt ique , tel que du 
laiton ou de 1' aluminium, a une extremite coudee, PI, 
qui est fixes, par exemple par Bondage ou brasage, 
dans la concavite du tube ddformable T; 1' autre extre- 
mite de la palette P s'dtend dans I'intervalle entre 
35 les deux enroulements eiectriques B1 et B2, qua sont 
supportes 1 'un en regard de l'autre par une pidce en 
forme de U, E, en matdriau amagndtique, par exemple en 
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acier inoxydable , qui eat elle-m@me fixee, par exemple 
soudSe, contre une plaque Q, montee en porte-a-faux 
8ur le raccord Ba t par 1 ' interm4diaire de tetons t 
tl et t 2, et d'une vis de serrage Y. De preference, 

5 1' ensemble est rlalis6 de telle faqon qne la palette 
P se trouve prds du plan mediateur des enroulements 
eiectriques B1 et B2 lorsque la pression regnant a 
^ 1 inter ieur du tube d6f ormable T a une valeur predeter— 
min6e, p Q , par exemple egale a la pression atmosphg- 
10 rique. Lorsque la pression j> augmente au-dessus de 
cette valeur p Q , l'extremite libre du tube deformable 
T subit un dlplacement dans le sens de la fleche P, 
qui a pour effet de rapprocber la palette P de l'en- 
roulement eiectrique B1, dont par suite la self- 1 
15 inductance diminue, tandis que celle, Lg, de l'en- 
roulement 61ectrique Bg augmente. La formule (3) 
pr£c£dente montre qu'il en results une augmentation 
de la tension diff 6rentielle U D , c'est-a-dire de 
1 'amplitude des impulsions rectangulaires alternatives, 
20 amplitude qui avait d'ailleurs une valeur trds faible, 
ou m&me 6ventuellement nulle pour la valeur p de 
la pression & me surer. 

Sur les figures 5 et 6 on a utilise les mgmes 
references que sur les figures 3 et 4 pour designer 
25 des composants homologues. La realisation des figures 
5 et 6 ne diffdre d'ailleurs de celle des figures 
3 et 4- que par la constitution du tube deformable T, 
du manom&tre de Bourdon : il comport e premiere 

partie extrSme en arc de cercle, Tl, enoastree late- 
30 ralement dans le raccord Ha, une partie mediane formee 
par plusieurs spires helicoldales T2, constituant une 
sorte d'helice d'axe perpendiculaire au plan de la 
figure 5, et une seconds partie extreme, T3, sensible- 
ment rectiligne; l'extremite de la seconde partie 
35 extrfime T3 est libre ou bien accouplee a un mecanisme 
^ 1 affichage de la pression par 1 • intermediair e d'un 
organs A. La palette P, qui est constitute egalement 




2528168 



12 

par un materiau non f erromagnetique , est en forme de I, 
sa partie PI etant fixee, par example soudee 4 la secon- 
de partie extreme, T3» du tube deformable T, tandis 
que la partie active proprement dite de la palette 
5 P est disposee dans l'intervalle entre les deux enrou- 
lementB B1 et B2; ceux-ci sont encore support es l'un 
en regard de 1* autre par une pidce en forme de U, E, 
soudee 4 une extremite d'une plaque allongee Q» dont 
1* autre extremite est elle— mfime fixee au raccord Ba< 

10 Les variations de la pression j> se traduisent par des 
deplacements de la seconds partie extreme , T3» du tube 
deformable T, dans la direction de la double fl4che f , 
v ce qui entraine des deplacements de la palette P dans 
l’intervalle entre les enroulements 6lectriques B1 et 
15 B2, ces deplacements etant tels que la palette P se 

rapproche de l'un des deux enroulements B1 et B2) en 
s'eioignant de 1* autre. 

Les figures 7 et 8 representent un transmetteur 
de pression selon la presente invention, 6quip6 d'une 
20 capsule manom§trique , Ca, d'un type conrru. Celle— ci 
est support 6e par une plaque circulaire 3, par 
1 ' intezmediaire d'un raccord, Ba, qui la traverse en 
son centre, et auquel parvient le fluide dont la 
pression j> doit 8tre mesuree. Au centre de la face de 
25 la capsule Ca, opposee au support Si est fixes une 
premiere extremite d'une tige _t, en un mat&riau non 
f erromagnetique , dont 1' autre extr6mit£ supports une 
palette P, egalement en mat6riau non f erromagnetique. 
Comme dans les formes de realisation precedentes, 

30 la palette P est ainsi support ee dans l'intervalle 
entre les enroulements electriques B1 et B2. Ceux-ci 
sont months, l'un en regard de 1' autre, sur les deux 
branches d'une pi4ce en forme de U, E, qui est elle- 
m8me fix6e 4 une plaque Ql, montee mobile en dessous 
35 d'une plaque fixe Q, solidarisee avec le support S 
par des colonnettes Co. Les mouvements de la plaque 
Ql par rapport 4 la plaque fixe Q sont guides par des 
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tiges de gaidage , gl et g2, fixees 4 la plaque Ql, et 
traversant llbrement des ouvertures c orre sp ond antes de 
la plaque Q; 1 ' ecartement entre lea plaques Q et Q1 
est maint enu par un ressort r , dont la compression 
5 est r6glee au moyen d'une vis V, la t8te de celle- 
ci prenant appui sur la face de la plaque Q opposee 
4 la plaque Q1 , laquelle comporte un trou taraudd 
dans lequel est vlssde la tige de la vis V. Ce dispo- 
sitif permet de placer les deux enroulements 61ec— 

10 triques B1 et B2 4 fegale distance de la palette P 
lorsque la pression r&gnant dans la capsule manomfe- 
trique a une valeur pred6termin6e , p Q . Les deforma- 
tions de la capsule Ca lorsque la pression j augment e 
on diminue 4 partir de cette valeur p Q produisent, 

15 par 1 ' intermediaire de la tige t, des dfeplacements de 
la palette P en direction de l'un des deux enroule- 
ments Electriques B1 et B2. 

La prEsente invention n'est pas limitee aux 

formes de realisation prEcEdemment decrites. Elle 

20 englobe t ontes leurs variantes. Le transmetteur de 

pression selon la presente invention pent 8tre adapt E 

4 la plupart des manom4tres comma , dont le principe 

repose sur le deplacement d'une pi4ce mobile en 

fonction des variations de la pression 4 me surer; il 

25 peut 8tre appliquE en particulier 4 touB les types de 

nanometres 4 soufflets. Au lieu d’une seule palette 

mEtallique P, dispoaEe dans l'intervalle entre les 

deux enroulements Electriques , B1 et B2 ( months l'un 

en regard de 1 ' autre , il est possible d’associer 

30 respectivement aux deux enroulements B1 et B2, iden— 

tiques l'un 4 1' autre, mais disposes de faqon quelconque, 

4 l'un, une palette mEtallique fixe, et 4 1 'autre, 

une palette mEtallique mobile; avec cette disposition, 

les self-inductances des deux enroulements couples 

35 respectivement aux deux palettes sont sensiblement 

Egales lorsque les Ecartement s respectifs entre, d'une 

part, les enroulumcnts electriques e;, d'aufcre - , 

les palettes qui leur sont associEes, sont egaux l'un a 
1' autre. 
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REVENDI CATIONS 

Transmetteur de pression, comport ant an moins 
deux enroulements Electriques (B1, B2) , aliment es res— 
pectivement d travers deux resistances de charge (R15» 
R16), par un m§me gEnerateur de signaux Electriques 
periodiques (G), au moins une palette metallique (P) , 
montee dans le champ de l'un au moins des enroulements 
Electriques (Bl, B2), un organe deformable sous l'effet 
de la pression a mesurer et amenagE de faqon a produire 
un dEplacement relatif des enroulements et de la palette, 
et un circuit (Ad) pour former un signal diffErentiel 
(Up), correspondent a la difference entre les tensions 
b ut bornes des deux enroulements (B1 , B2) , transmetteur 
caractErisE en ce que le gEnErateur (G) produit des si- 
gnaux alternatifs en dents de scie (U-g) , et que des 
circuits (C, R, H) sont en outre prevus pour traiter le 
signal diffErentiel formE (U D ), en Eliminant d'abord 
sa composante continue (U c ) , puis en redressant le 
signal altematif rEsiduel et en formant sa valeur 
moyenne ou de crEte. 

2. Tr ansm etteur de pression selon la revendicat ion 
1 , caracterisE en ce que les valeurs des deux resistances 
de charge sont a jus tee 8 pour obtenir un signal diff eren— 
tiel (Up) formE d' impulsions alternatives rectangulaires , 
lesdites resistances de charge Etant par exemple foxmees 
par deux rEsistances fixes (R^> R-jg) d'egales valeurs, 
entre lesquelles est insEre un potentiome tre (P^j), dont 
la prise mobile est ccunectee a la sortie du gEnerateur 
(G) de signaux alternatifs en dents de scie (Ug). 

3 . Transmetteur selon l'une quelconque des 
revendications 1 et 2 , caracterise en ce qu'un circuit 
de linearisation (L) est insEre entre la sortie des 
circuits de traitement (C, R, M, Tr3) et le gEnerateur 
(G) de signaux alternatifs en dents de scie (Ug) » 

de faqon a rEduire la pente Ctf ) desdits signaux en dents 
de scie (Ug), proportionnellement a 1 ' amplitude du signal 
de sortie desdits circuits de traitement. 
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4. Transmetteur de press* cm selon I'une quel- 

conque des revendications 1 a 3, caracterise en ce oue 
la palette metallique (P) a une extremity (PI ) fixee 
dans la con cavite du tube deformable (T) , en forme 
5 d'arc de cercle, d’un nanometre de Bourdon, et oue 
1’ autre extreaitE de ladite palette s’etend dans 
1’ Intervalle entre les deux enroulements electriques 
(B1 , B2), qui sont supportes l’un en regard de 1* autre, 
par exemple par une piEce (Q) months en porte a faux 
1 0 sur le raccord (Ba) du tube deformable (T) * 

5« Transmetteur de pression selon I'une quelconque 

des revendications 1 a 3, caracterise en ce que la palette 
metallique (P) a une extremite (Pi) fixee prfes de 
1’extrEmite libre (T3) du tube deformable (T) h. 

15 spires hElicoIdales (T2) d’un raanomEtre de Bourd on , 

et que 1* autre extremite de ladite palette s’etend dans 
1* intervalle entre les deux enroulements Electriques 
(B1, B2), qui sont supportEs l’un en regard de l’autre* 
par exemple par une piece (Q) montee en porte a faux 
20 sur le raccord (Ha) du tube deformable (T) . 

6. Transmetteur de pression selon I’une quelconque 

des revendications 1 a 3, caracterise en ce que la 
palette metallique (?) est accouplee a une capsule raanome- 
triaue (Ca) , par exemple par une tigo (t) supportant 
25 ladite palette (P) dans 1* intervalle entre 3cs deux 
enroulements electriques (B1 , 32) , qui sont cux-rnemes 
support 6s l'un en regard de 1' autre, par exemple par 
une pifece (Q) solid sire du support (3) de la capsule 
manoraEtrique (Ca) . 

30 7 . Transmetteur de pression selon la revendication 

6, caracterise en ce que des noycns, comport ant par 
exemple un ressort (r) et une vis de reglogo (V), sont 
prEvus pour permettre d’a^uster Is position des deux 
enroulements electriques (31 , B2) par rapport h la 
35 palette raEtallique (?) . 
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